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A Spis tresci

Ponizsze strony zawierajg instrukcje dotyczace cyfrowego pozycjonera EL.
Niezbedne informacje dotyczace napedu podstawowego o podwdjnym lub pojedynczym dziataniu mozna znalez¢
w instrukcji serwisowej napedéw obrotowych KINETROL.
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B Informacje ogéine
B1 Objasnienie symboli

W niniejszej instrukcji obstugi uwagi oznaczono nastepujgcymi symbolami:

Mozliwa niebezpieczna sytuacja o Srednim ryzyku. Nieprzestrzeganie ostrzezenia moze spowodowac smier¢
lub powazne obrazenia ciata.

Mozliwa sytuacja niebezpieczna o niskim ryzyku. Nieprzestrzeganie ostrzezenia moze spowodowac lekkie

& VORSICHT lub $rednie obrazenia ciata. Moze by¢ rowniez stosowane w potgczeniu z uszkodzeniami materialnymi.

Mozliwa sytuacja niebezpieczna. Nieprzestrzeganie ostrzezenia moze spowodowaé¢ szkody materialne. Nie

m stosuje sie w przypadku obrazen ciata.

Rodzaj zagrozenia i jego zrédto!

Mozliwe konsekwencje nieprzestrzegania (opcjonalnie)
& GEFAHR =  Srodki zapobiegajace zagrozeniu

=  Dodatkowe srodki

Znak bezpieczenstwa ostrzega przed ryzykiem obrazen.
A Stowo ostrzegawcze (w tym przypadku NIEBEZPIECZENSTWO) wskazuje stopien zagrozenia.

B2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Produkty KINETROL moga by¢ uzywane wylgacznie do zastosowan przewidzianych w katalogu i odpowiedniej dokumentacji
technicznej. W przypadku stosowania produktow i komponentéw innych producentéw muszg one by¢ zalecane lub dopuszczone
przez firme D. Schwabe GmbH lub KINETROL. Prawidtowe i bezpieczne dziatanie produktéw wymaga odpowiedniego transportu,
przechowywania, ustawienia, montazu, instalacji, uruchomienia, obstugi i konserwacji. Nalezy przestrzega¢ dopuszczalnych
warunkow otoczenia. Nalezy przestrzega¢ wskazowek zawartych w odpowiedniej dokumentacji.

Elektropneumatyczny regulator potozenia/naped musi by¢ dostosowany do armatury pod wzgledem momentu obrotowego i
charakterystyki — zgodnie ze specyfikacja techniczng — oraz musi prawidtowo wskazywac potozenie armatury za pomocg
wskaznika optycznego.

O ile nie zostaty one wyraznie wymienione w niniejszej instrukcji, wszelkie zmiany w urzadzeniu lezg w gestii uzytkownika.

Zalezy to od przeznaczenia armatury oraz — w przypadku napedow z
funkcja ,fail safe” — od rodzaju sprezyny napedu, ktéry ma zastosowanie do schematu potaczen: Decyzja ta

m musi zostac podjeta przez klienta i odpowiednio dobrana.

Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa:

Dla wiasnego bezpieczenstwa nalezy przestrzegac ponizszych wskazéwek dotyczacych montazu, uruchomienia i eksploatacji regulatora
potozenia:

Urzadzenie moze by¢ montowane i uruchamiane wytacznie przez wykwalifikowany personel, ktéry jest zaznajomiony z
montazem, uruchomieniem i obstuga tego produktu. Wykwalifikowany personel w rozumieniu niniejszej instrukcji

& GEFAHR montazu i obstugi to osoby, ktére dzieki swojemu wyksztatceniu zawodowemu, wiedzy i do$wiadczeniu oraz znajomosci
odpowiednich norm sg w stanie oceni¢ powierzone im zadania i rozpozna¢ potencjalne zagrozenia.
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W przypadku urzadzen w wersji przeciwwybuchowej osoby te muszg posiada¢ wyksztatcenie lub przeszkolenie lub
uprawnienia do pracy przy urzadzeniach przeciwwybuchowych w instalacjach zagrozonych wybuchem.

Nalezy zapobiega¢ zagrozeniom, ktére moga wynika¢ z medium przeptywowego, ci$nienia nastawczego i ruchomych
czesci zaworu regulacyjnego, stosujac odpowiednie $rodki.

Jesli wysokos¢ cisnienia powietrza zasilajacego w pneumatycznym sitowniku nastawczym powoduje niedopuszczalne
ruchy lub sity, ci$nienie powietrza zasilajacego musi by¢ ograniczone za pomoca odpowiedniej stacji redukcyjne;j.

Wskazdéwka 1:

Niniejsza instrukcja obowigzuje przede wszystkim wraz z instrukcjg armatury, na ktérej zamontowany jest naped. Nalezy
przestrzegac przede wszystkim instrukcji tej armatury.

Wskazdéwka 2:

Klient jest odpowiedzialny za przyporzgdkowanie pojedynczo dostarczonego napedu do armatury.

Przekroczenie maksymalnego ci$nienia podanego na tabliczce znamionowej stanowi zagrozenie dla
pozniejszej eksploatacii.

Wskazowki bezpieczen

stwa dotyczace montazu sitownikéw KINETROL

Rodzaj ochrony przeciwwybuchowej ,,Kapsutowanie odporne na ci$nienie”

Urzadzenia o stopniu ochrony przed zaptonem ,kapsutka odporna na cisnienie” moga by¢ otwierane
wylacznie w stanie bez napiecia.

Rodzaj ochrony przeciwwybuchowej ,,bezpieczenstwo wtasne”

Urzadzenia o stopniu ochrony przeciwwybuchowej ,bezpieczenstwo wiasne” tracg swojg homologacje, gdy
sg eksploatowane w obwodach elektrycznych, ktére nie sg zgodne z certyfikatem kontroli obowigzujacym w
danym kraju. Poziom ochrony ,ia” urzadzenia zostaje obnizony do poziomu ,ib”, jesli podiaczone sg obwody
elektryczne o poziomie ochrony ,ib”.

Rodzaj ochrony przeciwwybuchowej ,,ograniczona energia” nL (strefa 2)

Urzadzenia o stopniu ochrony ,ograniczona energia” moga by¢ podtaczane i odtgczane podczas pracy.
Rodzaj ochrony przeciwwybuchowej ,,nieiskrzaca” nA (strefa 2)

Urzadzenia o stopniu ochrony przed zaptonem ,beziskrowy” moga by¢ podtaczane i odigczane wytgcznie w
stanie bez napiecia.

Wyjatki:

Podtaczanie i odigczanie przewodoéw przytaczeniowych bez ograniczenia energii lub odtgczanie i
podtaczanie wewnetrznych ztgczy pod napieciem jest dozwolone tylko w nastepujacych przypadkach:

* Podczas instalacji

* Podczas konserwagiji

* W celu naprawy

/\ VORSICHT

Aby unikng¢ uszkodzen korozyjnych napedéw z dodatkowymi modutami elektrycznymi i komponentami
elektrycznymi podczas przechowywania, nalezy przechowywac je w statej temperaturze pokojowe;.

/\ VORSICHT

Jesli naped jest juz zamontowany na armaturze:

Obowigzujg wskazowki dotyczace transportu i przechowywania zawarte w instrukcji obstugi armatury.
W kazdym przypadku urzadzenie nalezy przechowywaé w zamknietych pomieszczeniach o statej
temperaturze i wilgotnosci powietrza.

W przypadku prawid

towego transportu pojedynczo dostarczanego napedu nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujgace kwestie:

* Podczas transportu opakowan nalezy zwraca¢ uwage na symbole umieszczone na opakowaniu.
* Naped nalezy pozostawi¢ w opakowaniu fabrycznym do momentu uzycia (montazu na armaturze).
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¢ Naped nalezy uktada¢ wylgcznie na stronie kotnierza, ewentualnie zamontowane akcesoria (np. zawoér
elektromagnetyczny/wytgcznik krancowy/regulator potozenia lub reczna przektadnia awaryjna) muszg znajdowac
sie na gorze lub z boku.

* Nalezy chroni¢ naped przed zabrudzeniem i wilgocia.
e W razie potrzeby jako pomoc transportowg nalezy uzywa¢ paséw mocujacych (nie fancuchéw).

Podczas mocowania paska nalezy upewnic sie, ze nie jest on przymocowany do dodatkowych podzespotow.
& VORSICHT Podczas transportu nalezy chronié¢ naped przed wszelkimi uszkodzeniami.

Tylko dla napedéw specjalnych z zamontowang przektadnig (reczng awaryjna):

/N VORSICHT Poniewaz przektadnia jest zazwyczaj ciezsza od napedu, pasy mocujgce mozna réwniez przymocowac do

obudowy (nie do pokretta) przekfadni.

B3 Odmienne zastosowanie

Kazdy sitownik KINETROL jest oznaczony tabliczka znamionowa;

RINETROL i -

Electropneumatic Po:
to 7.0 Bar(50 to

'0mA 2-Wire Input Ma
FARNHAM SURREY GU9 9NU

Tabliczka znamionowa na obudowie napedu nie moze by¢ zakryta po zamontowaniu napedu na armaturze i po wbudowaniu w
odcinek rury, aby naped regulacyjny pozostat identyfikowalny.

B4 Wylaczenie odpowiedzialnosSci

Sprawdzilismy tres$¢ niniejszej broszury pod katem zgodnosci z opisang sprzetem i oprogramowaniem. Nie mozna jednak
wykluczy¢ odstepstw, dlatego nie gwarantujemy petnej zgodnosci. Informacje zawarte w niniejszej broszurze sg
regularnie sprawdzane, a niezbedne poprawki sg uwzgledniane w kolejnych wydaniach.

Wprowadzenie
Cel niniejszej dokumentacji

Niniejsza instrukcja zawiera wszystkie informacje niezbedne do uruchomienia i uzytkowania urzadzenia. Jest ona przeznaczona
zaréwno dla os6b montujgcych urzadzenie mechanicznie, podtaczajacych je elektrycznie, konfigurujacych parametry i
uruchamiajacych, jak réwniez dla technikow serwisowych i konserwatorow. Ponadto niniejsza dokumentacja zawiera specjalne
informacje i wskazowki dotyczgce bezpieczenstwa, ktére sg niezbedne do stosowania urzgdzenia z certyfikatem SIL w
systemach zwigzanych z bezpieczenstwem.

Wiecej informaciji
Informacije:

Zwracamy uwage, ze tres¢ instrukcji nie stanowi czesci wczesniejszej lub istniejacej umowy, zobowigzania lub stosunku

prawnego ani nie ma na celu ich zmiany. Wszystkie zobowigzania firmy Dietrich Schwabe GmbH wynikajg z odpowiedniej

umowy kupna, ktéra zawiera rowniez kompletne i jedyne obowigzujgce postanowienia dotyczace gwarancji. Niniejsze

postanowienia umowne dotyczgce gwarancji nie sg rozszerzane ani ograniczane przez tresc instrukcji.

instrukcji. Tre$¢ odzwierciedla stan techniczny w momencie druku. Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych w trakcie dalszego
rozwoju.
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C Dane techniczne

Energia pomocnicza
bar (suche, wolne od oleju i pytu)

Zakres sygnatu 14 — 20 mA lub zakres dzielony,

pomiarowego lub 6-8V DC
nastawczego

Przebieg ruchu : obrotowy
Kat obrotu znamionowego : 0 —90°

Kierunek dziatania : bezposredni lub odwrotny

(odwracalny)

Histereza :< 0,7% skoku znamionowego
Liniowosé :<1,0% skoku znamionowego
Zakres reakgc;ji <0,1mA
Zakres odwrotny :<0,1mA

Powtarzalnosé :< 0,7% skoku znamionowego

Temperatura robocza :0d -20°C do +70°C

Stopien ochrony :IP 65
Kod zaméwienia
Model Wersje Konstrukcja Identyfikator

I EL

patrz kod artykutu

0 — bez napedu 0- bez sprezyny
zamykajacej

jednostki
4 - Naped + EL 2 - Zespot sprezyny

obracajacy sie w zamykajacej obracajacy
lewo*) sie w prawo

7 - Naped + EL 3 - Zespot sprezyny
obracajacy sie w zamykajacej obracajacy
prawo sie w lewo

")
4 - Regulator potozenia
obracajacy sie w lewo

7 - Regulator potozenia
obracajacy si¢ w prawo

Uwaga

*) Obrét w prawo (zgodnie z ruchem wskazowek zegara) i
obrét w lewo (pr ie do ruchu k zegara)
rozumiane sa w widoku z géry.

: powietrze do instrumentow 3,5 - 7,0

Do zasilania tych regulatoréw potozenia mozna
stosowacé wytgcznie tzw. sygnat pomiarowy lub
Powietrze instrumentalne. Powietrze musi spetniac¢
wymagania klas jakosci zgodnie z normg DIN ISO
8573-1:2001.

6.1 Wytrzymatos¢ Klasa 6
Zanieczyszczenia

Maks. wielko$¢ czastek
5pum

Maks. gestos¢ czastek
5 mg/m?®

Klasa 4

Maks. punkt rosy
cisnieniowy

+3°C

Klasa 4

6.2 Zawarto$¢ wody

6.3 Catkowita zawartos¢
oleju
Maksymalne stezenie
5 mg/m?

Plynna regulacja pozycji
bezpotencjatowe

[0] [0]

!

0 — bez wytacznika krancowego0 — bez 0 - standard
sygnalizaciji
potozenia
1-2xV3 NAMUR - 1 -z sygnalizacjq N - VDI/VDE 3845
Inicjatory potozenia

4 - 2 x V3, mechaniczny
wytacznik krancowy

6 - 2 przetaczniki
zblizeniowe 5-30 V
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D Montaz

Cyfrowy regulator potozenia EL firmy KINETROL moze by¢ dostarczony w wersji montowanej bezposrednio na napedzie
obrotowym KINETROL lub jako oddzielny modut. Ponadto regulator potozenia EL moze by¢ dostarczony jako urzadzenie
autonomiczne, przeznaczone do montazu na dowolnym napedzie obrotowym 90°.

Modele napedéw KINETROL od 05 do 15 wigcznie mozna doposazy¢ w regulator potozenia EL do montazu bezposredniego, bez
dodatkowych elementéw montazowych (D1); modele napeddéw o rozmiarze 16 i wiekszym mozna zamontowaé za pomocg
dyskretnego regulatora potozenia EL, wykorzystujac elementy montazowe (patrz D 2).

W punkcie D3 (strona 10) znajduja sie wskazoéwki dotyczace montazu i podtgczenia obu typéw konstrukciji.
Instrukcje dotyczace regulacji, obstugi i konserwacji od punktu F (strony 12—-19) dotycza obu typéw

HINWEIS konstrukgji. W przypadku napgdéw regulacyjnych dostarczanych w stanie catkowicie zmontowanym mozna

poming¢ punkty D1 i D2.

D 1 Montaz bezposredni na napedach obrotowych KINETROL

Typy konstrukcyjne do bezposredniego montazu regulatora potozenia

NAPEDY DWUSTRONNEGO DZIALANIA DIN z
regulatorem potozenia

(wymiary kwadratu wewnetrznego i zewnetrznego ISO
5211)

Kotnierz _-

posredni = =

Rozmiar 5/07/08/09/10 Rozmiar 12/14/15

PODWOJUNE DZIALANIE Standardowe — NAPEDY z
regulatorem potozenia (czworokat zewnetrzny)

Rozmiar 05/07/08/09/10 Rozmiar 12/14/15

NAPEDY DIN O POJEDYNCZYM DZIALANIU z
regulatorem potozenia

(Wymiary kwadratu wewnetrznego i zewnetrznego zgodnie z
ISO 5211)

<. = ky.—:e 4/

Rozmiar 05/07/08/09/10 Rozmiar 12/14/15

NAPEDY standardowe JEDNOKIERUNKOWE z
regulatorem pofozenia (czworokat zewnetrzny)

Kotnierz posredni e - ]

Rozmiar 05/07/08/09/10 Rozmiar 12/14/15
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Montaz bezposredni

1 Ustawi¢ obrotowe skrzydto napedu w pozycji srodkowej. Gorny
kwadrat watu musi by¢ ustawiony rownolegle do gtdwnych osi
napedu, jak pokazano na rysunku 2.

2 Zdejmij pokrywe regulatora potozenia i poluzuj $rube mocujaca w
srodku watu (zdjecie 3), odkre¢ 5 $Srub z tbem rowkowym M4,
ktorymi  czerwona  plastikowa ptyta podstawowa jest
przymocowana do obudowy. Odiaczy¢ oba konce kabla od
serwozaworu i wyjaé ptyte podstawowa wraz z watem, elektronikg
itp. z obudowy.

Rysunek 2

Pozycja $rodkowa kwadratu napedu (gotowa do zamontowania

. I . odstawowej znajdujacej sie w pozycji zgodnej z rys. 4).
3 Przymocowa¢ obudowe regulatora potozenia do napedu zgodnie piyty p | znajdujace] si w pozycji zgodne] z rys. 4)

z rys. 2. Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage, aby oba pierscienie
uszczelniajgce dla wlotéw powietrza byly zatozone, a wat
napedowy byt wycentrowany wzgledem otworu w dnie obudowy.

4 Nalezy zwrdci¢ uwage na ograniczenie kata obrotu watu

regulatora pofozenia przez stalowg tasme potaczong z
segmentem kotowym (patrz rys. 4).
Utrzymaj watek regulatora potozenia w srodkowej pozycji kata
obrotu (czworokat watka mniej wigcej réwnolegty do gtéwnych osi
ptyty podstawowej) i delikatnie nasun catg ptyte podstawowg na
obudowe regulatora potozenia, tak aby wewnetrzny czworokat
watka regulatora potozenia przesuwat sie po zewnetrznym
czworokacie napedu. Pomocne moze byé

lekki ruch obrotowy watu regulatora potozenia. Sruba mocujaca Rysunek 3

5 Teraz ponownie dokre¢ srube mocujaca w srodku watu oraz 5
Srub z tbem rowkowym M4, ktérymi czerwona plastikowa ptyta
podstawowa jest przymocowana do obudowy, i podigcz oba
konce kabla do serwozaworu. Po zakonczeniu regulacji (sekcja
4) nalezy ponownie zamontowac¢ pokrywe obudowy.

Tasma
stalowa

Rysunek 4

Widok od dotu ptyty podstawowej z watem i potencjometrem w
pozycji $rodkowe;j

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ opisanego powyzej ustawienia koncéw watéw napedu i regulatora
m potozenia, poniewaz btad katowy wynoszacy 90° moze doprowadzi¢ do zniszczenia potencjometru.

Oczywiscie mozliwe jest réwniez, a w przypadku napeddéw jednodziatajgcych nieuniknione, zamontowanie
plyty podstawowej, nawet jesli zarowno wat napedu, jak i regulatora potozenia znajduja sie w tej samej z

dwoch mozliwych pozycji koncowych. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na te same pozycje koncowe,
/\ VORSICHT o , POTROWYLT. -~ , . i
poniewaz btad katowy 90° moze réwniez doprowadzi¢ do zniszczenia potencjometru.
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Ten dokument zostat przettumaczony email : info@stim,bytom.pl e

przez partnera handlowego KINETROL .
www.stim.bytom.pl
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2 Budowa autonomicznych regulatoréw potozenia EL

Konstrukcje z posrednia budowa regulatora potozenia

NAPEDY DWUSTRONNEGO DZIALANIA DIN z regulatorem potozenia NAPEDY STANDARDOWE O PODWOJNYM DZIALANIU z
(czworokat wewnetrzny i wymiary montazowe zgodnie z ISO 5211) regulatorem potozenia (czworokat zewnetrzny)

Rozmiar 16/18/21 Rozmiar 16/18/21/30/60
NAPEDY DIN O DZIAtANIU JEDNOKIERUNKOWYM z regulatorem NAPEDY STANDARDOWE POJEDYNCZE DZIALANIA z
pofozenia (czworokat wewnetrzny i wymiary montazowe zgodnie z ISO

5211) regulatorem potozenia (czworokat zewnetrzny)

Rozmiary 16/18/21 Rozmiar 16/18/21/30/60

Zalecamy montaz regulatora potozenia w $rodkowej pozycji napedu i regulatora potozenia. Aktualne potozenie katowe mozna
tatwo rozpoznac¢ po wystepie na dole watu regulatora potozenia, a takze po wskazniku potozenia na gérnym wale napedu.

[IZE0 | Nie ma potrzeby otwierania regulatora potozenia.

W przypadku montazu w jednej z dwoch pozycji koncowych nalezy upewni¢ sie, ze kierunek obrotéw napedu i regulatora
potozenia sg zgodne — btad katowy wynoszacy 90° moze doprowadzi¢ do zniszczenia napedu potencjometru.

Ptaszczyzna odniesienia 1

Do montazu regulatoréw potozenia z 4 otworami 86,5 mm do ~ MaBe in mm = b Rysunek 5
zamocowania regulatora potozenia oraz centralnym otworem, AT80[so] 130750 - () =
przez ktéry moze przechodzi¢ watek taczacy. B|20|30| 30| 50 oo |
A 2
Ptaszczyzna odniesienia 2
Do montazu konsoli do napedu obrotowego z 4 otworami 25,5 Rysunek 6
mm. W powierzchni kotnierzowej napedu obrotowego Plaszcz dniesien
. . . . . s yzna odniesienia
przeznaczonej do montazu nalezy przewidzie¢ 4 otwory
gwintowane M5 (gteboko$é 8 mm). -
Dtugo$¢ B czopa watu i odlegtosci A miedzy otworami w 1/“_/13—{
ptaszczyznie mocowania 2 powinny by¢ do siebie dopasowane
zgodnie z tabelg na rysunku 7. Czop watu napedu obrotowego PK \g
nalezy wyposazy¢ w rowek napedowy (szeroko$¢ 4 mm, " C)
gtebokos¢ 4 mm) i centralny otwér gwintowany M6. Plaszczyzna odniesienia 5// \&\_/&)
$50 )
&
Rys.7

Konsola do montazu regulatoréw potozenia na napedach innych producentéw

STIM Technologie sp. z 0.0.

Ten dokument zostat przettumaczony 41-902 Bytom ,ul.Skiadowa 26
tel. 32281 4501, 281 99 80

przez partnera handlowego KINETROL email : inffo@stim,bytom.pl , > =—=: |
www.stim.bytom.pl
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Wymiary montazowe autonomicznego regulatora potozenia Montaz

zgodnie z norma KINETROL

Externen Luftanschlisse
zum Antrieb

4 Montagebohrungen
M6 x 5,0mm tief
auf Lochkreis $50,0mm

G 1/8" (ISO/DIN) (@) @) O O
1/8" NPT (ANSI) o o
- - (@] ) . °
O
k= O Te e
o ©/
KINETROL-Vierkantadapter O @ @) @)
SP1601 - P
0,03 !
GG n, - qd
Anschluss fiir den —
optionalen Endschalter
(verschlossen dargestellt)
Option DIN-Stecker
Kabelverschraubung $8mm bis $10mm
Montaz zgodnie z VDI/VDE 3845 (NAMUR)
4 Montagebohrungen:
M6 x 5mm tief
auf Lochkreis @ 50mm
© -
© €] €] [S]
! L) 1 e e
== -
° o
© 15,0
© 2149 s
4,95 ¥l / =
%] 4’85 :: Anschluss fur den
L optionalenEndschalter
(verschlossen dargestellt)
Option: DIN-Stecker
Kabelverschraubung $8mm bis ®10mm
D 3 Przyfacze powietrza i sygnatu
Widok z przodu Widok z tytu
I ) ¥

® ?I 2

Uziemienie [ \eiscie M20x1,5
z $rubg zamykajaca (dla opcji
wytacznika krancowego i
Ptynna regulacja sprzezenia zwrotnego
Przytacze powietrza G
1/8”

2 dtawiki
odpowietrzajace

Wejscie sygnatu
M20x1 ,5 Rys. 9

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian

Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-

2 alternatywne wyjscia G 1/8” do zewnetrznego
orurowania z napgdami zewnetrznymi (zwykle zamkniete
zatyczkami)

Rysunek 10

Wydanie 102023



Doptyw powietrza

Podtacz doptyw powietrza (cisnienie miedzy 3,5 a 7 baroéw, 50 a 100 psi) do przylacza zasilania. Wazne jest, aby powietrze byto
czyste, suche i wolne od oleju.

Klasa jakosci 6.4.4 (zgodnie z norma ISO 8573.2001) jest wystarczajgca — oznacza to maks. 5 mikronéw wielkosci czastek, 3 stopnie C
punktu rosy i maks. 5 mg/metr sze$cienny zawartosci oleju.

Widok z gory
Potencjometr
Sz?lvrfgtzrg;i mechaniczne odwrécenie
kierunku dziatania
Wtyczka
przytaczeniowa Serwozawor
dla opcji ptynnej
regulacji
sprzezenia Sruba zaciskowa do
zwrotnego watu

Tarcza krzywkowa

Zaciski przytaczeniowe
(tworzywo sztuczne)

dla sygnatu i

ewentualnie dla opcji ptynnej

sprzezenia zwrotnego
Zaciski przytaczeniowe
dla opcjonalnego
dolnego wytacznika
krancowego
(patrz ponizej)

Zaciski przytaczeniowe
dla opcji

gornego wytacznika
krancowego

(patrz ponizej)

Ztacze transportowe Przewdd ochronny lub uziemienie Rysunek 11
Podtaczenie elektryczne
Gtéwne zasilanie Wytacznik krancowy
Mikroprzetacznik (kod: 004) Czujniki zblizeniowe (kod: 001, 006, 00ON)
Zacisk Zacisk Zacisk
1 Sygnat 4-20 mA  + 5 Gorny wytacznik kranicowy N/C 5 Sygnat zwrotny (OON)
2 Sygnat 4-20 mA - 6 Gérny wytacznik kranicowy N/O 6 Gérny wytacznik krancowy -
3 Sygnalizacja potozenia + 7 Gérny wytacznik krancowy C 7 Gémyw ytgacznik
krancowy +
4 Sygnat zwrotny potozenia - 8 dolny wytacznik krancowy N/C 8 Sygnat zwrotny (O0N)
9 dolny wytacznik krancowy N/O 9 gorny wytacznik krancowy -
10 dolny wytacznik krancowy C 10 géornyw ytagcznik
krancowy +

Sygnat regulatora potozenia

Jako sygnat nastawczy nalezy poda¢ standardowy sygnat 4-20 mA. Regulator potozenia zapewnia kat roboczy 0-90° liniowo
proporcjonalny do sygnatu. Napiecie robocze niezbedne do dziatania regulatora potozenia pobierane jest z sygnatu (system 2-
przewodowy) bez koniecznosci stosowania dodatkowego zewnetrznego zrédta napiecia. Do sterowania regulatorem potozenia
wystarcza napiecie okoto 6-8 V, tzn. standardowy sygnat 4-20 mA o napieciu 24 V DC jest kompatybilny z wejsciem regulatora
potozenia i moze sterowac barierg Zenera 28 V, 300 Q oraz regulatorem potozenia.

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL Wydanie 102023



Opcija ztacza DIN

Wtyk 1 Wiyk 2

[o 2 oWe 2 o8

2[ " 11 @2[ )
® — o ® — ¢

P—

Wtyczka 1 Wtyczka 2
1 - Sygnat 4-20 mA +
2 - Sygnat 4-20 mA -
3 - Sygnat zwrotny potozenia ,+”
_L_ - Sygnat zwrotny potozenia -

Wersje z wtyczkg DIN bez opcjonalnych wytgcznikéw krancowych sg dostarczane tylko z 4-stykowg wtyczkg DIN i zdejmowana,
trwale uszczelniong zatyczka na regulatorze potozenia. Ta zatyczka zakrywa drugie wejscie przewodu. Opcjonalnie, w razie
potrzeby, w tym miejscu mozna zamontowac¢ kolejng wtyczke DIN.

3-biegunowe wytgczniki krancowe mogg by¢ podtagczone do wtyczki DIN tylko z dwoma przytaczami na wytacznik. W zwigzku z tym
konieczne jest wczesniejsze okreslenie, czy dany wytacznik ma mieé funkcje zwierng czy rozwierng.

Schemat potaczen elektrycznych jest réwniez zaznaczony na etykiecie w pokrywie. Podczas zdejmowania
pokrywy w celu podtaczenia/regulaciji nie wolno wyciera¢ smaru z uszczelki watu pokrywy.

Aby zapewni¢ ochrone przed zaktdceniami elektromagnetycznymi, kabel sygnatu wejsciowego 4-20 mA
oraz kabel sygnatu wyjsciowego 4-20 mA regulatora potozenia muszg by¢ kablami STP z ekranem
plecionkowym. Ekran powinna by¢ uziemiona do obudowy regulatora potozenia EL i zrédta napiecia.

Doprowadzenie powietrza

Podtaczy¢ doptyw powietrza (ci$nienie miedzy 3,5 a 7 baréw, 50 a 100 psi) do przytacza zasilajgcego. Wazne jest, aby powietrze

byto czyste, suche i wolne od oleju.
Klasa jakosci 6.4.4 (zgodnie z norma ISO 8573.2001) jest wystarczajgca — oznacza to maks. 5 mikronéw wielkosci czastek, 3°C punktu

rosy i maks. 5 mg/m3 zawartosci oleju.

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL Wydanie 102023



E Schemat dziatania iskrobezpiecznego regulatora potozenia EL

Einhetssignal
4-20 mA

Signal OV

Signal Rickmeldung + ——(")

420 mA
(14 bis 30V 0C)

Riickmeldung
Signal OV

+ T ) o
(Spannungsbedarf <8y DC)

Stellungsregler-Gehause

I
'
| analoges
'
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Signal

Signal

‘Elenutzereinstel\ungen

BN

Puffer & AD
Umformer

Microprozessar
Steuerkreis

“ digitales Signal

1PN

F Ustawienie

F 0 Informacje ogolne

Regulator potozenia moze pracowaé z charakterystykami liniowymi lub nieliniowymi. Aby pracowa¢ z charakterystykami
nieliniowymi, przy wytaczonym sygnale standardowym (i, jesli jest dostepny, bez napiecia sprzezenia zwrotnego potozenia) nalezy
przestawi¢ zworke (patrz strona 13, rys. 12). Po ponownym podtgczeniu sygnatu standardowego regulator potozenia pracuje z

jedna z dostepnych nieliniowych charakterystyk.

W obu ustawieniach, liniowym i nieliniowym, regulator potozenia ma dwa oddzielne tryby pracy: tryb standardowy do biezace;j
pracy i tryb konfiguracji do wprowadzania parametréw ustawien.

W trybie standardowym urzadzenie dziata prawidtowo zgodnie z przytozonym sygnatem standardowym. Po podtgczeniu
regulatora potozenia znajduje sie on w trybie standardowym, jego ustawieniu podstawowym, a zadna z 6 diod LED nie $wieci sie

QWV:\

Abluft

|

Entiliflungsdrossel

Zuluft

Ablut

elektromagnetisches
Proportional-Serv ov entil

Puffer &AD
Urnformer
; Pouwer
¥,
I | ~ | A
I
Power
Steuerung | potentialfreier
Stellungsrickmeldung | Umformer g R —
analoges analoges
Signal Signal

Stellungsriickmeldung 1
Potentiometer

Antrieb

ani nie miga. Regulator potozenia pozostaje w trybie standardowym do momentu recznego przetaczenia do trybu konfiguracji.

W trybie konfiguracji regulator potozenia mozna dostosowa¢ do warunkéw uzytkowania. W tym trybie zachowanie regulatora
potozenia jest zawsze pod kontrolg, jednak nie zawsze reaguje on na zmiany sygnatu standardowego. Po zakonhczeniu prac

zwigzanych z ustawieniami nalezy ponownie przetaczy¢ sie do trybu standardowego, aby powrdéci¢ do normalnej pracy.

Zachowanie w przypadku

zaburzenia podwojnego Naped powraca do pozycji wyjsciowej
sygnatu dzi_a’f:nia: Naped przechodzi do pozycji bezpieczenstwa (OTWARTY/ZAMKNIETY) zdefiniowane;j
3;{;;3;2690 przez regulator potozenia
Awaria podwadjnego Naped pozostaje w pozycji
zasilania dziatania: Naped przechodzi do pozycji bezpieczenstwa (OTWARTY/ZAMKNIETY) okreslonej przez
powietrzem pojedynczego sprezyne
dziatania:

Te operacje w trybie konfiguracji opisano w kolejnych sekcjach.

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian
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Rozmieszczenie roznych opcji ustawien

+ 5V Ztacze
Potencjometru sprzgzenia zwrotnego

Potencjgmgtr Przytacze dla ptynnego sprzezenia
sprzezenia zwrotnego potozenia (opcja, patrz
strona 20)
Przycisk SETUP +5V
Pozycja
Ov

SETUP — diody LED

Zworka do
charakterystyk liniowych
/ nieliniowych
charakterystyki

Ustawianie punktu zerowego
w przypadku opcji
bezstopniowej

sprzezenia zwrotnego

Ustawienie zakresu dla opciji
bezstopniowe;j
Informacja zwrotna

Rysunek 12

F 1 Ustawienie predkosci

Za pomoca $rubokreta mozna zmniejszy¢ predkosé napedu poprzez dtawiki powietrza wylotowego (rys. 9, strona 10).
Standardowe ustawienie fabryczne to predko$¢ maksymailna.

F 2 Ustawienie tarczy przetaczajacej / wytacznika krancowego

W przypadku opcji ,dodatkowe wytaczniki krancowe” tarcze krzywkowe sg fabrycznie ustawione dla pozycji krancowych. Mozna je
regulowac dla dowolnego punktu przetgczania w zakresie kata nastawy.

Tarcza krzywkowa
z tworzywa
sztucznego

Tarcza krzywkowa z tworzywa sztucznego, patrz rysunek 13,
moze by¢ regulowana poprzez lekkie nacisniecie i obrét o 1
stopien. Najpierw nalezy ustawi¢ dolng tarcze krzywkowg za
pomoca $rubokreta jako dzwigni wzgledem specjalnych kotkow z
tworzywa sztucznego (patrz rysunek 13) na ptycie gtdwne;.
Nastepnie delikatnie nacisng¢ gérna tarcze krzywkowa palcem i
obréci¢ ja do odpowiedniej pozycji w wymaganym punkcie
przetaczania. Podziatka stopniowa na sprzegle wskazuje
pozycje napedu obrotowego przy otwartym regulatorze
potozenia EL.

Podziatka stopniowa
na wale

Tworzywowe kotki (punkt zaczepienia, aby uzy¢ Rys. 13
$rubokreta jako dzwigni)

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL Wydanie 102023



F 3 Ustawienia elektroniczne

Po odkreceniu czterech $rub pokrywy obudowy i zdjeciu pokrywy obudowy, przyciski stuzace do zmiany ustawien cyfrowego
regulatora potozenia sa tatwo dostepne.
Aby méc dokonac ustawien, musi by¢ podigczony sygnat standardowy o natezeniu co najmniej 3,8 mA.

Jednoczesne nacisniecie przyciskow ,,UP” i ,SET” powoduje przejscie do trybu ustawien, a dioda LED ,Wybierz charakterystyke”
zapala sie. W trybie ustawien mozna teraz wybra¢ dostepne parametry, naciskajac przyciski ,UP” lub ,Down”. Wybrany parametr
jest sygnalizowany zapaleniem sig diody LED.

Mozna ustawi¢ nastepujace parametry:

- Zakres proporcjonalny = PBAND
- Ttumienie = DAMP
- Wybierz nieliniowg charakterystyke = CURVE
- Ustawienie potozenia koncowego przy minimalnym =LOW
sygnale (LCP)

- Ustawienie potozenia koficowego przy sygnale maks. | = HIGH
(HCP)

- Sprzezenie zwrotne — potencjometr — ustawienie =POT?>)

*) Dla tego parametru nie ma trybu zmiany, jednak mozna tutaj zainicjowa¢ automatyczne ustawienie potozenia koncowego (patrz
strona 17, punkt F9).

Po wybraniu parametru nalezy nacisna¢ przycisk ,SET”, aby wprowadzi¢ ustawienia. Dioda LED zacznie miga¢. Miganie oznacza,
ze znajdujemy sie obecnie w trybie zmiany. Ponizej opisano czynnosci dla kazdego parametru.

F 4 Zakres proporcjonalny

W trybie zmiany (dioda LED PBAND miga) mozna wptywac¢ na zakres proporcjonalny, naciskajac przycisk ,UP” lub ,DOWN”.
Mozna wybra¢ tacznie 29 réznych ustawien. Wychodzac od $rodkowej pozyciji podstawowej, zakres proporcjonalnosci mozna
zwiekszy¢ o wspotczynnik 1,1 za kazdym razem, naciskajgc przycisk ,UP”, lub zmniejszy¢ o ten sam wspétczynnik, naciskajac
przycisk ,DOWN".

Kazda zmiana wprowadzona przyciskiem ,UP” lub ,DOWN” powoduje zapisanie nowej wartosci. Zapis ten
pozostaje zachowany nawet w przypadku awarii zasilania.

Podczas tej regulacji regulator potozenia jest podtaczony i reaguje na sygnat wejsciowy. Po dokonaniu zgdanej regulacji zakresu
proporcjonalnego nalezy nacisnaé przycisk ,SET”, aby wyj$¢ z trybu zmiany. Dioda LED przestaje miga¢ i Swieci sie Swiattem
ciggtym. Teraz mozna przej$¢ do innego parametru.

F 5 Thumienie

W trybie zmiany (dioda LED DAMP miga) mozna wptywaé na ttumienie, naciskajac przyciski ,UP” lub ,DOWN”. Mozna wybrac¢
tacznie 29 réznych ustawien. Wychodzac od $rodkowej pozycji podstawowej, ttumienie mozna zwieksza¢ za kazdym razem o ten
sam wspotczynnik, naciskajac przycisk ,UP”

1.1, a naciskajac przycisk ,DOWN” — zmniejszy¢ o ten sam wspétczynnik.

Kazda zmiana wprowadzona przyciskiem ,UP” lub ,DOWN” powoduje zapisanie nowej wartosci. Zapis ten
pozostaje zachowany nawet w przypadku awarii zasilania.

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL Wydanie 102023




Regulator potozenia jest podtaczony podczas tej regulacji i podgza za aktualnym sygnatem wejsciowym. Po dokonaniu zadanej
regulacji ttumienia nalezy nacisng¢ przycisk ,SET”, aby wyj$¢ z trybu zmiany. Dioda LED przestaje miga¢ i Swieci sie Swiattem
ciggtym. Teraz mozna przej$¢ do innego parametru.

F 6 Nieliniowa charakterystyka

Jesli cyfrowy regulator potozenia ma pracowac z nieliniowa charakterystyka, nalezy przestawi¢ zworke (patrz
szczegotowy widok na rysunku 11, strona 11).

Pozycja mostka dla

Pozycja zworki charakterystyki liniowej

dla charakterystyki nieliniowej

i ustawic regulator potozenia w pozycji podstawowej (patrz strona 12, punkt FO lub na krotko przerwa¢ doptyw pradu, rowniez dla
ewentualnego sygnatu zwrotnego). Nastepnie mozna wybra¢ jedng z 11 charakterystyk (patrz rys. 14).

W trybie zmiany (dioda LED CURVE miga) mozna wybra¢ zadang krzywa, naciskajac przycisk

L,UP” lub ,DOWN?". Ustawieniem fabrycznym jest krzywa liniowa 0 (patrz rys. 14).

Krzywe znajdujg sie pomiedzy dwoma ustalonymi punktami, LCP*) i HCP*). Nie jest mozliwe ustawienie pozycji ponizej LCP lub
powyzej HCP. Podczas tej regulacji regulator pozycji powinien by¢ zasilany sygnatem wejsciowym, ktéry znajduje sie doktadnie w
potowie odlegtosci miedzy LCP a HCP, poniewaz w tym miejscu mozna bardzo dobrze obserwowaé zmiane po wybraniu innej
krzywej.

Kazda zmiana za pomoca przyciskéw ,UP” lub ,DOWN” powoduje zapisanie nowej wartosci. Zapis ten
pozostaje zachowany nawet w przypadku awarii zasilania.

Po dokonaniu zadanego ustawienia charakterystyki 90"
nalezy nacisng¢ przycisk ,SET”, aby wyjs¢ z trybu 80
zmian. Dioda LED przestaje miga¢ i Swieci sie

Swiattem ciagltym. Teraz mozna przej$¢ do innego 704
parametru. 60+
504
40+
304

*) LCP= Low Current Point= Pozycja korncowa przy min. sygnale
HCP= High Current Point= Pozycja koricowa przy maksymalnym sygnale [0 —

STIM Technologie sp. z o0.0.
Ten dokument zostat przettumaczony 41-902 Bytom ,ul.Sktadowa 26
przez partnera handlowego KINETROL tel. 32 281 4501, 281 99 80

email : info@stim,bytom.pl , (e et ]

www.stim.bytom.pl
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F 7 Pozycja krancowa przy minimalnym sygnale (LCP) i pozycja krancowa przy
maksymalnym sygnale (HCP)

Charakterystyka przedstawiona po prawej stronie przedstawia 90"
ustawienie podstawowe lub ustawienie po zresetowaniu (patrz

strona 12, punkt FO) regulatora potozenia. ,
Charakterystyke  cyfrowego regulatora potozenia mozna 7
doktadnie okresli¢, ustalajac dwa punkty:
pozycja koncowa przy minimalnym sygnale (LCP) i pozycja LCP

koncowa przy maksymalnym sygnale (HCP). Kazdy punkt jest 7 HCP
definiowany przez potozenie katowe i sygnat (mA). Punkty te moga T r
znajdowac sie w dowolnym miejscu w zakresie obrotu napedu od 0 _
do 90° i w zakresie sygnatu od 4 do 20 mA. Jedynym warunkiem
jest to, aby sygnat wejsciowy dla HCP byt co najmniej o 5 mA |
wyzszy niz sygnat wejsciowy dla LCP. Aby uzyska¢ jak 7
najdoktadniejszy przebieg, punkty LCP i HCP powinny by¢ jak T T T T T T T T T T T T T T mA
najdalej od siebie. W wersji liniowej i nieliniowej ten rodzaj 0 4 12 20
ustawienia pozwala na realizacje charakterystyk bezposrednich i
odwrotnych oraz charakterystyk bezposrednich i odwrotnych z Rysunek 15
podziatem zakresu.
Przyktady ustawien
LCP (pozycja koncowa przy min. HCP (pozycja koncowa przy Opis
sygnale) maksymalnym sygnale)
Sygnat Sygnat dziatanie bezposrednie = dziatanie
wejsciowy (mA) | Kat (°) wejsciowy Kat (°) normalne dziatanie odwrotne= dziatanie
(mA) odwrotne

4 0 20 90 dziatanie bezposrednie, 100% proporcjonalne

4 90 20 0 dziatanie odwrotne, 100% proporcjonalne

4 0 12 90 split-range bezposrednie dziatanie, 50% proporcjonalne

4 90 12 0 split-range dziatajacy wstecz, 50% proporcjonalny

12 0 20 90 split-range dziatanie bezposrednie, 50% proporcjonalne

12 90 20 0 split-range dziatajacy wstecz, 50% proporcjonalny

4 0 20 45 dziatanie bezposrednie, 200% proporcjonalne

4 45 20 0 dziatanie odwrotne, 200% proporcjonalne

Jesli punkty LCP i HCP sg zaznaczone, tryb zmiany jest wigczony (dioda LED miga) i doplyw powietrza jest zapewniony,
potozenie mozna dostosowaé do sygnatu wejsciowego za pomocag przyciskéow ,UP” i ,DOWN".

Przykiad:

Aby uzyskac ustawienie dla charakterystyki 100% proporcjonalnej o dziataniu bezposrednim, LCP nalezy ustawi¢ na pozycje
napedu 0° i sygnat wejsciowy 4 mA, a HCP na pozycje napedu 90° i sygnat wejsciowy 20 mA. Odbywa sie to w nastepujacy
sposob:

Wybierz parametr LCP (patrz punkt F7). Ustaw sygnat wejsciowy doktadnie na 4 mA i przejdz do trybu zmiany, naciskajac
przycisk ,SET”. Gdy dioda LED zacznie miga¢, mozna ustawi¢ pozycje napedu na 0°, naciskajac przycisk ,UP” lub ,DOWN?”". Przy
kazdym nacisnieciu

Nacisniecie przycisku ,UP” lub ,DOWN” powoduje ruch o 0,03% kata 90°.

Umozliwia to bardzo precyzyjng regulacje. Nacisniecie przycisku ,UP” lub ,DOWN” przez ponad pét sekundy powoduje, ze w
ciggu mniej niz 30 sekund naped przechodzi caty swdj skok. Po ustawieniu zgdanej pozycji nalezy ponownie sprawdzi¢ sygnat
wejsciowy. Jesli ustawienia sg prawidtowe, nacisniecie przycisku ,Set” powoduje zapisanie ustawien i wyjscie z trybu zmian.
Dioda LED przestaje migac¢ i Swieci sie Swiattem ciggtym.

Aby zakonczy¢ ustawienia, nalezy jeszcze ustawi¢ parametr HCP. W tym celu nalezy ustawi¢ sygnat wejsciowy na 20 mA i
aktywowac tryb zmiany, naciskajac przycisk ,SET”. Jesli dioda LED miga, pozycja napedu jest ustawiana na 90°, jak opisano
powyzej.

Regulator potozenia jest podtaczony podczas tej regulacji i zasilany sygnatem wejsciowym. Nie przechodzi jednak do pozyciji
wymaganej przez sygnat wejsciowy, poniewaz znajduje sie w trybie zmiany.

Kazda zmiana za pomocg przyciskéw ,UP” lub ,DOWN” powoduje zapisanie nowej wartosci. Zapis ten
pozostaje zachowany nawet w przypadku awarii zasilania.

Ten dokument zostat przettumaczony STIM Technologie sp. z 0.0.
przez partnera handlowego KINETROL 41-902 Bytom ,ul.Sktadowa 26
tel. 32281 45 01, 281 99 80

email : info@stim,bytom.pl , B

www.stim.bytom.pl
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F 8 Potencjometr sprzezenia zwrotnego — ustawienie

Po wybraniu tego parametru dioda LED POT $wieci sie ciggtym $Swiattem. Jesli napiecie dla potencjometru sprzezenia zwrotnego
jest doktadnie dostosowane do pozycji wyjsciowej napedu, dioda LED miga. Dla tego parametru nie ma trybu zmiany.
Jednoczesne nacisnigcie przyciskéw ,UP” i ,SET” aktywuje automatyczne ustawienie potozenia korncowego (patrz F9).
Aby ustawi¢ potencjometr sprzezenia zwrotnego, nalezy ustawi¢ naped w pozycji wyjsciowej, ustawiajgc sygnat wejsciowy
regulatora potozenia na 0 mA. Nastepnie nalezy odcig¢ doptyw powietrza. Teraz regulator potozenia otrzymuje sygnat wejsciowy
o natgzeniu 4 mA (lub wiekszym, w zaleznos$ci od charakterystyki). Jesli dioda LED potencjometru sprzezenia zwrotnego $wieci
sie ciagle, nalezy poluzowac dwie $ruby zaciskowe potencjometru sprzezenia zwrotnego (tylko lekko, aby nie zgubi¢ nakretki
kontrujacej) i ostroznie obroci¢ potencjometr sprzezenia zwrotnego, az dioda LED zacznie miga¢. Oznacza to, ze potencjometr
sprzezenia zwrotnego jest prawidlowo ustawiony w pozycji wyjsciowej napedu. Ponownie dokreci¢ dwie Sruby zaciskowe i
upewnic¢ sie, ze dioda LED nadal miga. Jesli dioda LED $wieci sie w sposéb ciggly, nalezy powtorzyé powyzszg procedure. Po
zakonczeniu regulacji potencjometru sprzezenia zwrotnego nalezy nacisnaé przycisk ,DOWN”, aby wybraé nastepny parametr.
Podczas regulacji regulator potozenia jest zasilany sygnatem wejsciowym i po podigczeniu doptywu powietrza podagza za
sygnatem wejsciowym.

Ten dokument zostat przettumaczony

przez partnera handlowego KINETROL

F 9 Ustawienie potozenia krancowego

To ustawienie odpowiada za automatyczne ustawienie regulatora potozenia na potozenia krancowe napedu lub zaworu. Po
wybraniu jednego z ustawien potozenia krancowego naped przechodzi do swoich potozen krancowych, a regulator potozenia
zapisuje te pozycje. Punkty te sa nastepnie wykorzystywane przez cyfrowy regulator potozenia jako LCP i HCP. Ustawienie to nie
zmienia wartosci sygnatu wejsciowego.

Jesli przed ustawieniem pozyciji kranncowej kierunek dziatania regulatora potozenia byt odwrotny, pozostaje
on odwrotny réwniez po ustawieniu pozycji krancowe;j.

Ustawienie pozycji krancowej wybiera sie poprzez jednoczesne naci$niecie przyciskéw ,UP” i ,SET” w parametrze ustawienia
potencjometru sprzezenia zwrotnego (POT). Dioda LED zaczyna miga¢, a naped natychmiast przemieszcza si¢ z aktualnej
pozycji do pozycji krancowej. Tam zatrzymuje sie na krotko, a nastepnie przemieszcza sie do pozycji wyjsciowej. Tam réwniez
zatrzymuje sie na krotko, a nastepnie wraca do pozycji, w ktérej znajdowat sie przed ustawieniem pozycji krancowych.

Dane pozycji kohcowych sg zapisywane w pamieci nieulotnej, podczas gdy regulator pozycji pozostaje w pozycji wyjsciowej.
Cyfrowy regulator pozycji jest podtaczony podczas tej regulacji, ale nie reaguje na sygnat standardowy podczas regulacji pozycji
koncowych.

F 10 Wyjscie z trybu konfiguracji

Po zakonczeniu wszystkich ustawien i wyjsciu z trybu zmian poprzez nacisniecie przycisku ,SET” mozna powréci¢ do trybu
standardowego, naciskajgc kilkakrotnie przycisk ,DOWN”, az zgasnie dioda LED.

F 11 Resetowanie regulatora potozenia do pozycji podstawowej

Cyfrowy regulator potozenia mozna w kazdej chwili zresetowa¢ do pozycji podstawowej. W tym celu nalezy

L,UP”, ,DOWN” i ,SET”. Ustawieniem podstawowym jest ruch proporcjonalny w 100% o dziataniu bezposrednim. Po zresetowaniu
cyfrowy regulator potozenia nalezy natychmiast ponownie ustawi¢ lub wyregulowac.

Po zresetowaniu cyfrowego regulatora potozenia do pozycji podstawowej dane te sg zapisywane w pamieci
nieulotnej. Dane te pozostajg zachowane nawet w przypadku awarii zasilania.

Ten dokument zostat przettumaczony  STIM Technologie sp. z o.0.
przez partnera handlowego KINETROL 41-902 Bytom ,ul.Sktadowa 26
tel. 32281 4501, 281 99 80
EE———

email : info@stim,bytom.pl ,
www.stim.bytom.pl
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F 12 Blad sum kontrolnych EEPROM

Przy kazdej zmianie ustawienia dane sg zapisywane w pamigeci EEPROM, a suma kontrolna wszystkich danych EEPROM jest
obliczana i zapisywana. Jesli podczas obliczania sumy kontrolnej nastgpi przerwa w zasilaniu, moze sie zdarzy¢, ze dane nie
zostang zapisane w catosci lub nieprawidtowo. Jesli po przerwie w zasilaniu zostanie uruchomiona procedura startowa, zostanie
przeprowadzone obliczenie sumy kontrolnej danych zapisanych w pamieci EEPROM. Jesli nowo obliczona suma kontrolna nie
jest identyczna z suma kontrolng juz zapisana, regulator potozenia przechodzi w tryb ERROR i nie uruchamia sie w trybie
standardowym. Tryb ERROR jest sygnalizowany przez migajace diody LED.

Tryb ERROR mozna opusci¢ tylko poprzez zresetowanie regulatora potozenia (patrz strona 12, punkt FO). Nastepnie nalezy
ponownie ustawi¢ regulator potozenia.

F 13 Odwrécenie ruchu

Regulator potozenia EL mozna zaméwi¢ z bezposrednim lub odwrotnym kierunkiem dziatania.

Definicja: 1) naped dwustronnego dziatania (kierunki obrotu podane sg w widoku z goéry)
a) bezposrednie = normalne (obrét w prawo)
b) odwrotny = odwrotny (obracajacy sie w lewo)
2) naped prostej dziatania
a) Pozycja bezpieczenstwa = OTWORZ (0)

bezposrednia

b) Pozycja bezpieczenstwa odwrotna = ZAMKNIETE  (S)

P&zniejszg zmiane ruchu mozna uzyska¢ w nastepujacy sposob:

Przed rozpoczeciem pracy upewnij sie, ze urzgdzenie nie jest +5V dia
pod cisnieniem i nie ma napigcia. Teraz poluzuj $ruby na bloku sygnalu  potencjometru sprzezenia
odwracajacym (patrz rys. 11, strona 11 — mechaniczne zwrotnego OV

odwrécenie kierunku dziatania) i obrd¢ ten blok odwracajacy o
90°. Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage, aby otwory w uszczelce
gumowej i obudowie byly dopasowane. Nastepnie ponownie
dokreé srube. Aby zmieni¢ polaryzacje potencjometru
sprzezenia zwrotnego, nalezy zamieni¢ ze soba potgczenia
,+5"1,0V” (patrz rys. 16). Jest to konieczne, poniewaz w
przeciwnym razie potencjometr nie bedzie dziatat prawidtowo.
Naijtatwiej jest zamienic¢ te przytacza na zacisku potencjometru
sprzezenia zwrotnego ( rys. 16). P o d taczy¢ sygnat 4-20 mA
oraz doptyw powietrza i poddac regulator potozenia 4 mA
(naped przechodzi do pozycji wyjsciowej). Nastepnie przerwac
doptyw powietrza i poluzowaé $rube zaciskowg potencjometru
Obro6¢ go ostroznie w lewo lub w prawo, az czerwona dioda
LED POT zacznie miga¢ (V2 - % obrotu).

Po przywréceniu doptywu powietrza mozna przejs¢ do
automatycznej regulacji potozenia krancowego w trybie SET
UP — POT. Naci$nij jednoczesnie przyciski ,SET” i ,UP”, a
naped automatycznie skonfiguruje potozenia krancowe.
Szczegdtowe informacje na temat ustawiania potencjometru Rys. 16
sprzezenia zwrotnego znajdujg sie w sekcji F 8.

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL strona w jezyku Wydanie 102023
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F 14 Plynna informacja zwrotna (opcja)
F 14.1 Podtaczenie

W przypadku wbudowanego bezstopniowego sygnatu
zwrotnego do zaciskéw 3 i 4 (patrz rys. 17) nalezy podigczyé
napiecie state 14-30 V DC. Prad przeptywajgcy przez ten
obwdd jest ograniczony do 4-20 mA i jest liniowo
proporcjonalny do potozenia kgtowego (0-90°) watu regulatora
potozenia. Obwody sygnatu nastawczego i sygnatu sprzezenia
zwrotnego sg wzajemnie izolowane elektrycznie i niezalezne od
siebie.

F 14.2 Montaz dodatkowy

Plytka bezstopniowej informacji zwrotnej znajduje sie ponizej
ptyty gtownej. W przypadku montazu dodatkowego nalezy
zdemontowac ptytke gtéwng i zamocowac ptytke informacji
zwrotnej na przeznaczonych do tego celu elementach
dystansowych. 3-biegunowe ztgcze wtykowe i dwa wolne
przewody sg przepuszczane przez gorng czesc¢ ptyty gtéwne;.
Zigcze nalezy podtaczy¢ do 3-pinowej listwy ztgczy obok
potencjometru (patrz rys. 18), a dwa przewody do zaciskéw 3i 4
4-pinowej listwy zaciskowej (patrz rys. 17).

Nalezy upewni¢ sie, ze zielone oznaczenie na
' wtyczce odpowiada

ptynnej zawsze
® kierunku watu.

F 14.3 Ustawienia

Punkt zerowy i zakres mozna skorygowa¢ za pomocg cienkiego
Srubokreta. Dwa mate potencjometry sg dostepne poprzez
odpowiednie otwory w plycie gtéwnej (patrz rys. 19).

W tym celu nalezy postepowa¢ w nastepujacy sposob:

Podtaczy¢ catkowicie regulator potozenia i sygnat zwrotny.
Ustawi¢ regulator potozenia w pozycji wyjsciowej (sygnat zwykle
4 mA). Skorygowaé¢ wskazanie za pomoca potencjometru punktu
zerowego. Nastepnie ustawi¢ regulator potozenia w pozycji
koncowej (zwykle 20 mA) i skorygowa¢ wskazanie za pomocag
potencjometru zakresu. W obu pozycjach ponownie sprawdzi¢
wskazanie i w razie potrzeby skorygowaé, poniewaz zmiana
ustawienia zakresu ma niewielki wptyw na ustawienie punktu
zerowego. Plytka sprzezenia zwrotnego posiada maty zworek,
dostepny po demontazu*)

ptytki gtéwnej. Mostkowanie to nalezy zmieni¢, jesli kat roboczy
wynosi tylko okoto 45° zamiast standardowych 90° i do
wyswietlenia tego zmniejszonego kata potrzebny jest petny
zakres sygnatu 4-20 mA

Rys. 17

zielone
oznaczenie

Wtyczka przytgczeniowa dla opcji

ptynnej regulaciji Rys. 18

Rysunek
19

Ustawienie zakresu w przypadku opgcji
ptynnej informacji zwrotnej

Ustawienie punktu zerowego w
przypadku opcji ptynnego sprzezenia
zwrotnego

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL strona w jezyku Wydanie 102023
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G Konserwacja i wyszukiwanie bledéw

Cyfrowy regulator potozenia firmy KINETROL nie wymaga konserwaciji i jest trwaty, pod warunkiem ze powietrze doprowadzane
jest czyste, suche i wolne od oleju (powietrze do instrumentéw), a sygnat elektryczny jest wolny od zakitécen i skokéw napiecia.
Nalezy jedynie uwazac, aby podczas demontazu pokrywy nie usung¢ smaru uszczelniajacego przepust watu.

Ponizsza tabela dotyczaca wyszukiwania i usuwania usterek moze by¢ pomocna tylko w przypadku prostych probleméw. W
przypadku bardziej ztozonych usterek prosimy o kontakt z nami lub producentem, firmg,

Dietrich Schwabe KINETROL Ltd., Trading Estate, Farnham, Surrey GU9
Gesellschaft fiir Steuer-Regel-Armaturentechnik mbH 64859 9NU, Anglia
Eppertshausen Tel.:01252/73 38 38
Einsteinstrasse 26 Faks: 01252/ 1 3042

Tel.: 06071-92229-0
Faks: 06071-92229-11

Problem Rozwigzanie

- Sprawdzi¢ ci$nienie powietrza — czy przekracza 3,5
bara?

Naped nie obraca sie, mimo ze doptyw powietrza i sygnat sg - Sygnat 4-20 mA, praW|d’fo.wa? pola.ryzaCJa? .

prawidtowo podtaczone - Czy moment obrotowy wyjSciowy jest wystarczajacy do
uruchomienia?

- Czy moduty dodatkowe sg zamontowane w tym samym
kierunku obrotu?

- Czy potencjometr sprzezenia zwrotnego
zostat przestawiony lub nalezy go
przestawic?

- Czy powietrze zasilajgce jest czyste, suche i wolne od
oleju?

- Sprawdzi¢ cisnienie powietrza zasilajacego

- Sprawdzi¢ potozenie obu dtawikéw
odpowietrzajacych

- Czy powietrze doprowadzane jest czyste, suche i
wolne od oleju?

Naped obraca sie wolniej niz mozna by oczekiwaé

- Zwiekszy¢ ttumienie i/lub zwiekszy¢

Procesy ustabilizowania po osiagnieciu pozyc;ji .
zakres proporcjonalny (patrz strona

zadanej
14, punkt F5)
. . . - Zwigkszenie ttumienia (patrz
Przekroczenie pozycji zadane;j strona 14, punkt F5)

- Zmniejszy¢ zakres proporcjonalny, a nastepnie

Oporna reakcja skorygowac ttumienie
(patrz strona 14, punkt F5)

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL Wydanie 102023



H Rozkiadana ilustracja regulatora potozenia EL

i Adapter fiir den autonomen Aufbau

VDI/VDE3845

KINETROL

Wydanie 102023

Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian



1 EL Regulator potozenia Dolna czg¢$¢ obudowy 1 N/A N/A N/A
2 Uszczelka korkowa do ptyty podstawowej 1 SP975 SP975 SP975
1 SP946 SP950 SP951
3 | Phiapodstawowa 1 ASP946 ASP950 ASPY51
4 Sruba cylindryczna M3 x 8 zgodnie z normg DIN912 21 SP975 SP975 SP975
5 O-ring 158 x 1,78 ($rednica wewnetrzna x przekrdj poprzeczny) 1 SP975 SP975 SP975
SP980 - CW SP980 - CW SP980 - CW
1 SP981 - CCW SP981 - CCW SP981 - CCW
6 EL Regulator potozenia Gérna czg$¢ obudowy lub lub ASP980 — CW ASP980 — CW ASP980 — CW
ASP981 - CCW ASP981 - CCW ASP981 - CCW
7 Serwozawdr (kompletny) 1 SP942 SP942 SP942
8 Uszczelka do bloku odwracajgcego ruch 1 SP975 SP975 SP975
9 Blok odwracajacy ruch 1 SP963 SP963 SP963
SP1022
) L (05 DISCRETE)
10| polazenia b wiacznk kanconsge 1 sP1020 sP1021 P DISONETE)
11 M5 Podtaczenie uziemienia 1 SP977 SP977 SP977
. SP978 — CCW SP979 SP978 — CCW SP978 — CCW
12| Monitor 1 -cw SP979 - CW SP979 - CW
13 Wkrety samogwintujace 2 Patrz poz. 12 Patrz poz. 12 Patrz poz. 12
14 Sruby obudowy 4 Patrz poz. 6 Patrz poz. 6 Patrz poz. 6
15 Podktadka 4 Patrz poz. 6 Patrz poz. 6 Zobacz pozycja 6
16 Uszczelnienie watu 1 SP975 SP975 SP975
17 EL Regulator potozenia Etykieta 1 N/A N/A N/A
18 M4 Podtaczenie uziemienia 1 SP976 SP976 SP976
19| WyczkaDIN 1LUB2 | aspagd (c1) ASPoA (c1) ASPoA (c1)
20 Wktad zaworu dtawigcego 2 SP729 SP729 SP729
21 Sruba cylindryczna M3 x 10 z rowkiem 4 0R8 Patrz poz. 19 Patrz poz. 19 Patrz poz. 19
22 Ttumik 1 SP975 SP975 SP975
23 Ttumik hatasu Ptyta 1 SP956 SP956 SP956
24 6 x V4 $ruby samogwintujace 2 SP975 SP975 SP975
25 Uszczelka 10R2 Patrz poz. 19 Patrz poz. 19 Zobacz pozycja 19
26 Filtr 1 SP975 SP975 SP975
27 Czerwona nasadka zamykajaca G1/8" 1 SP992 SP992 SP992
28 Uszczelka korkowa do zaworu serwo 1 SP975 SP975 SP975
3 O-ring 26,70 x 1,78 ($rednica wewnetrzna x przekrdj poprzeczny) 1 SP975 SP975 SP975
33 Ptyta podstawowa 1 Patrz poz. 10 Patrz poz. 10 Patrz poz. 10
34 Blok zaciskow 3/2 1 SP1003 SP1003 SP1003
35 Tasma potencjometru 1 SP975 SP975 SP975
37 Rolka zwrotna 1 SP1005 SP1005 SP1005
39 Sprezyna powrotna potencjometru 1 Patrz poz. 41 Patrz poz. 41 Patrz poz. 41
40 Potencjometr — trzpien sprezynowy 1 Patrz poz. 41 Patrz poz. 41 Patrz poz. 41
4 Potencjometr 20K 1 SP932 SP932 SP932
42 Sruba cylindryczna M2,5 x 8 z rowkiem 2 Patrz poz. 41 Patrz poz. 41 Patrz poz. 41
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45 Wskaznik pofozenia (zestaw) 1 SP940 SP940 SP940
4 Z:aigcnz':li:r::’;:‘c’::x;gg@ 1 SPoT1 SPo71 SP971
004
48 Ostona przetacznika krawedziowego 1 Patrz poz. 46 Patrz poz. 46 Patrz poz. 46
49 Sruba cylindryczna M3 x 25 z rowkiem 2 Patrz poz. 46 Patrz poz. 46 Patrz poz. 46
51 Ostona cyfrowej plytki drukowanej 1 SP1008 SP1008 SP1008
52 Montaz cyfrowej ptytki drukowanej 1 SP1007 SP1007 SP1007
54 4-krotny blok zaciskowy 1 SP1002 SP1002 SP1002
55 Blok zaciskow 3/3 1LUB2 SP1004 (x1) SP1004 (x1) SP1004 (x1)
56 M3 Sruba dystansowa 2 Patrz poz. 10 Patrz poz. 10 Patrz poz. 10
100 Wskaznik potozenia 1 Patrz poz. 45 Patrz poz. 45 Patrz poz. 45
101 M3 Nakretka 1 Patrz poz. 45 Patrz poz. 45 Patrz poz. 45
102 Sruba cylindryczna M3 x 10 z rowkiem 1 Patrz poz. 45 Patrz poz. 45 Patrz poz. 45
103 Uszczelka dna do zaworu serwo 1 SP975 SP975 SP975
105 Sruba cylindryczna M3 x 6 z rowkiem 1 SP975 SP975 SP975
SP965
106 Zespot watu z tworzywa sztucznego 1 SP965 SP988 Eit';zzgozycja 19
107 Naped watu 1 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106
108 Nakretka M5 1 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 poz. 106Patrz
109 6 x V4 $ruby samogwintujace 1 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106
110 dolna krzywka przetaczajaca 1 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106
111 Sprezyna LEE 1 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106
112 gorna krzywka przetaczajgca 1 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106
113 O-ring 22,1 x 1,6 (przekroj poprzeczny) 1 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106
SP962 SP962 SP962
114 Pierscien zabezpieczajacy krzywki przetaczajace 1 lub patrz poz. 106 lub patrz poz. lub patrz poz. 106
106
115 M5 Podktadka 1 patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106
116 Sprezyna talerzowa 5 mm 2 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106
117 Sruba M5 x 25 1 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106
118 Zaslepka watu 1 Patrz poz. 106 Patrz poz. 106 Zobacz pozycja 106
119 05 Adapter kwadratowy do dyskretnej konstrukcji 1 N/A N/A SP1601
120 Adapter NAMUR do montazu zgodnie z NAMUR 1 N/A N/A SP1603
121 O-ring 1 SP975 SP975 SP975
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Osoba kontaktowa

Jesli potrzebujg Panstwo dodatkowych informacji lub napotkajg szczegdlne problemy, ktére nie zostaly wystarczajgco
szczegotowo omdwione w instrukcji, moga Panstwo zwréci¢ sie o niezbedne informacje do osoby kontaktowej. Dane kontaktowe
lokalnej osoby kontaktowej mozna znalez¢ w Internecie.

Informacje o produkcie w Internecie

Instrukcja jest czescig produktéw firmy KINETROL, ktére mozna zamoéwié. Instrukcja jest réwniez dostepna w Internecie na
stronie internetowej D. Schwabe.

Zobacz takze
Kontakty: (http://www.schwabe-sra.de/de/kontakt/innendienst/)

Informacje o produktach KINETROL w Internecie: (http://www.schwabe-sra.de/de/downloads/kataloge/) Instrukcje i
podreczniki: (http://www.schwabe-sra.de/de/downloads/manuals/)

Ochrona srodowiska

Urzadzenia opisane w niniejszej instrukcji nadajg sie do recyklingu ze wzgledu na ich niskg emisje substancji szkodliwych. W celu
ekologicznego recyklingu i utylizacji zuzytych urzadzen nalezy skontaktowac sie z certyfikowang firmg zajmujaca sie utylizacjg
odpadow.

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL strona w jezyku Wydanie 102023
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Zatacznik A
Ustawianie lub regulacja nienaruszalnego regulatora potozenia EL

Ten przyktad ilustruje caly proces od zresetowania regulatora poftozenia do jego ustawien podstawowych, az po regulacje i
dostrojenie w celu uzyskania regulatora potozenia o dziataniu odwrotnym z regulatora o dziataniu bezposrednim.

Krok Opis Procedura Wynik regulacji
50
Resetowanie &lt;UP+ DOWN+ SET&gt;
1 requlatora Nacisna¢
potozenia jednoczesnie
przyciski
(\) T T T L\t T T T T T T T 1\2 T T T T T T T 2\0 mA
Ustawié zakres . o
2 proporcjonalny patrz zatacznik B g
3 Ustawié ttumienie patrz zatgcznik C ]
UStaWié LCP * na 900 . i T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
4 przy 4 mA ) patrz zatgcznik D i 1 20 mA
50°
5 grsztgvélbem%HCP Jnao patrz zatgcznik D i
O T T T 4“’ T T T T T T T 1\2 T T T T T T T 20 mA

Jesli regulator potozenia zostat juz ustawiony na optymalne dziatanie regulacyjne, mozna poming¢ kroki 1-
3. W takim przypadku LCP i HCP nalezy skorygowac¢ zgodnie z zatacznikiem B

*)  LCP= Pozycja korcowa przy minimalnym sygnale
**) HCP= Pozycja koncowa przy maksymalnym sygnale

Zastrzegamy sobie prawo do btedéw i zmian Instrukcja obstugi i konserwacji regulatora potozenia KINETROL-EL strona w jezyku Wydanie 102023
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Zatacznik B

Ustawianie parametru ,,Zakres proporcjonalny”

Krok Opis Procedura

&lt;UP+ SET&gt;

1 Wybierz tryb konfiguracii Nacisnij
jednoczesnie
przyciski

2 Wybierz tryb zmiany &ILSET&gt:

3 Wybierz charakterystyke &lt;UP&gt; lub
&lt; DOWN&gt;

Wyjdz z trybu zmian &ILSET&gt:

5 Opuszczenie trybu konfiguracji &lt;DOWN&gt;

Wskaznik LED

Wskaznik LED ,PBAND” $wieci sie

Wskaznik LED ,PBAND” miga

Wskaznik LED ,PBAND” miga

Wskaznik LED ,PBAND” $wieci sie

Wskaznik LED ,PBAND” gasnie

W przypadku zmniejszenia zakresu proporcjonalnego moze by¢ konieczne zwiekszenie ttumienia, aby
uzyskac optymalne dziatanie regulatora potozenia. Jesli regulator potozenia nie moze osiggnaé¢ pozycji
zadanej bez przekroczenia i oscyluje przez krotki czas, mozna to wyeliminowaé poprzez zwigkszenie

ttumienia. Nastepnie mozliwe jest dalsze zmniejszenie zakresu proporcjonalnego.

& =

dziatania elementu nastawczego.

Maty zakres proporcjonalny zwigksza doktadnos¢ regulacji, ale moze prowadzi¢ do niestabilnego
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Zalacznik C

Ustawianie parametru ,, Ttumienie”

Krok Opis

1 Wybierz tryb konfiguracji

Wybierz parametry tlumienia

2

3 Wybierz tryb zmiany
4 Ustawianie ttumienia
5 Wyjdz z trybu zmian
6 Opuszczenie trybu

konfiguracji

Procedura

&lt;UP+ SET&gt;
Nacisnij
jednoczesnie
przyciski

&l UP&gt;

&lIt;SET&gt;

&lt;UP&gt; lub
&It; DOWN&gt;

&lIt;SET&gt;

&lt; DOWN&gt;
&It; DOWN&gt;

Wskaznik LED

Wskaznik LED ,PBAND” $wieci sie

Wskaznik LED ,DAMP” swieci sie

Wskaznik LED ,DAMP” miga

Wskaznik LED ,DAMP” miga

Wskaznik LED ,DAMP” $wieci sie

Wskaznik LED ,PBAND” $wieci sie
Wskaznik LED ,PBAND” gasnie

ttumienia.

W przypadku zmniejszenia zakresu proporcjonalnego moze by¢ konieczne zwiekszenie ttumienia, aby
uzyskac optymalne dziatanie regulatora potozenia. Jesli regulator potoZzenia nie moze osiggnaé pozycji
zadanej bez przekroczenia i oscyluje przez kroétki czas, mozna to wyeliminowaé poprzez zwiekszenie

W przypadku zbyt silnego ttumienia (nadmierne ttumienie) naped bardzo powoli osigga pozycje zadana.

Ten dokument zostat przettumaczony
przez partnera handlowego KINETROL
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Zatacznik D
Ustawianie pozycji krancowych

Ponizej opisano przebieg ustawiania parametru LCP (pozycja krancowa przy minimalnym sygnale). Procedura ustawiania
parametru HCP (pozycja krancowa przy maksymalnym sygnale) jest zasadniczo identyczna.

Krok Opis Sposéb postepowania Wskaznik LED
<UP+ SET>
1 Wybierz tryb konfigurac;ji Nacisnaé Wskaznik LED ,PBAND” $wieci sie
jednoczesnie
przyciski
<up> Wskaznik LED ,DAMP” $wieci sie
2 Wybierz parametr LCP <up> Wskaznik LED ,CURVE” $wieci sie
<Up> Wskaznik LED ,LOW" $wieci sie
Ustawi¢ pozycje napedu w ,
3 poblizu wymaganej pozycii VSVI;Qéré/%owac sygnat Pozycja napedu ulega zmianie
koncowej LCP jsciowy
4 Wybra tryb zmiany <SET> Wskaznik LED ,LOW” miga
Ustawi¢ sygnat wejsciowy .. T .
5 na wymagang wartos¢ LCP Wskazn]k L.ED LOW miga (pozycja
pozostaje niezmieniona)
Ustawi¢ naped w pozycji - I
6 : <UP> lub Wskaznik LED ,LOW” miga
docelowej dla LCP <DOWN>
7 Wyidzzlrybuzmian <SET> Wskaznik LED ,LOW” $wieci sie
<DOWN> Wskaznik LED ,CURVE” $wieci sie
Opuszczenie trybu <DOWN> Wskaznik LED ,DAMP” $wieci sie
8 konfiguracji <DOWN>. Wskaznik LED ,PBAND” Swieci sie
<DOWN> Wskaznik LED ,PBAND” gasnie

Jesli w kroku 6 przycisk ,UP” lub ,DOWN” zostanie nacisniety i przytrzymany przez ponad pét sekundy,
spowoduje to przejscie napedu przez caty zakres ruchu w czasie krétszym niz 30 sekund.

Ten dokument zostat przettumaczony STIM Technologie sp. z o.o.
przez partnera handlowego KINETROL 41-902 Bytom ,ul.Sktadowa 26
tel. 32 281 4501, 281 99 80

email : info@stim,bytom.pl , B

www.stim.bytom.pl
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